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Dés gu’une piéce est présente, le
poste de transfert positionne la
piece dans le poste de marquage
pour étre marquée.

Affectation des entrées/sorties

ENTREES SORTIES
St 10,0 1vVi2 | 00,0
151 10,1 1V14 | O0,1
1S2 10,2 2Vi12 | 00,2
251 10,3 2V14 | 00,3
252 10,4

GRAFCET PV PARTIE COMMANDE

+ S1.181.281

2 V14

3 2V14

4 1V12 2vi2

+— 1S1. 281

POSTE DE TRANSFERT

181 182

1%—‘

POSTE DE
MARQUAGE

2A

281
282

]

GRAFCET PV PARTIE AUTOMATE

1
1
JF 10,0.10,1.10,3
2 00,1
JF 0,2
3 00,3
JF 10,4
4 00,0 00,2
~+10,1.103
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Liste d'instructions (IL : Instruction list)

Exemple de programmation en pl7-1

S0000 == 01
S0001 L 10,0
S0002 A 10,1
S0003 A 10,3 .
S0004 # 02 CITrograrpma’uon
* u pas a pas ou
- 28882 L ?022 traitement
1 S0007 # 03’ séquentiel
JF 10,0.10,1.10,3 S0008 - 03
= S0009 L 10,4
2 00,1 S0010 # 04
S0011 -*- 04
T e S0012 L 10,1
3 00,3 S0013 A 10,3
S0014 # 01
+ s S0015 —#=  POST
4 000 | o0z 38813 I; é%21 Programmation
T o1.103 S0018 L X03 du traitement
S0019 - 00,3 posterieur
S0020 L X04
S0021 = 00,0
S0022 L X04
S0023 = 00,2
S0024 EP
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Programmation a I'aide du GRAFCET (SFC : Sequential Function Chart) :

Le programme est structuré en trois parties :

> Le traitement préliminaire : il s’effectue l'initialisation du GRAFCET global
(bit SY21), la neutralisation momentanée des sorties (bit SY9) et les forcages
de situation (bit SY23).

> Le traitement séquentiel : on trace un GRAFCET suivant les conventions du
langage GRAFCET graphique. Les transitions sont programmées en langage
contacts.

> Le traitement postérieur : on programme les expressions logiques des
sorties en langage contacts.

Exemple de programmation en pl7-2

Traitement séquentiel du GRAFCET et des transitions

1
Y
]
1 1 = X2
JF 10,0.10,1.103 _|_ W |_| — — H
2 00,1 2 “:'.D ||:|,1 ||:||3 wa
¥2x K3
1o T e H | (o
0.2 WA
3 003 3 H3-sHd
JF 10,4 ‘l‘ #3 |_| I { )_|
4 0.4 Wdl
4 00,0 00,2 Y531
< 10,1.10,3 —|— w4 |_| |_| |7[ )_|
o 01 103 1
Traitement préliminaire Traitement postérieur
=0 BO 2 00,1
| { &+ MEMORISATION FIGEAGE PC ET PO | [
Sv1 s ¥3 00,3
— [ 5 — INTISLISATICN DES GRAFCET oy (
i ? W}l— MISE & ZERQ DES SORTIES Ha 002
T0 . — | {
55
c _I—( R +—{ RAZ DES MEMOIRES APRES 55 LOM
{3
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Programmation en langage contacts Version monostable

Chaque étape est réalisée
par une mémoire
monostable a inscription
prioritaire.

] 1

A1)
T T
Xn AN = En-1y - Tin-1) + (030 Th) . Xn)
-—Tn ' 7 b

Condition d'activation
- Etape Précedente active
- Transition valide

"

hemorisation de
l'etape en cours

Condition de desactivation

- Etape active

- Transition suivante valide

LABEL 1
B 00 01 03 B2
—
B2 1032 B23
— 1 {
B3 104 B34
— 1 (
B4 101 103 B4

—

LABEL 2
G20 B1

il (—
B41
H ———

B12 =
A ——

LABEL 3
B12 B2

— |

Bzs B2 BZ0

i

LABEL 4
B3 B3

— | (1
B34 B3 B20
/1

:

Programmation des conditions
d'activation

1
B1 1
-|- BBl B3
B2 | =z oo
Condition d'activation et de
dezactivation de l'etape -|- 0z
B20 : intialisation etape init B3| = 00,3
—|— (s
Bd| a 0.0 o002
Condition d'activation et de T woi.ns

desactivation de 'etape

B20 : Btape init inttializée

Condition d'activation et de
dezactivation de I'etape

B20 : Etape init intializée
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LABEL 5
B34 B4
— | i Condition d'activation et de
dezactivation de 'etape
B40 B4 B20
—— B20: Etape init intializée
LABEL E
B4 Qo0
— | (]
Affectation des sarties aux
Bz
y 0,0'1 etapes de commande
I . :'
B4 on2
— | (]
B3 oo
— | {
LABEL 7
Bz20
I — Bit d'initialization

Programmation en langage contacts Version bistable

A(n-1)
4T 1 Condition d'activation
(n-1) An=Eine1y - Tine1) - Etape Précédente active
¥ - Transition valide
Tt ¥n = anTn Condition de desactivation
- Etape active
- Transition suivante valide
LABEL 1
B1 oo o1 03 B12
— =
Programimation des condtions B1 1
B2 102 B3 dractivation
mi 11 { -|-m:-.i:|.|.i:|,3
B3 04 B3d
oo,
— | (— i
B4 01 103 B4 + B2
=
- Ba| 2 003
LABEL 2
B20 = + 04
_-'rl ."S
! " Condition d'activation de l'etape Bd| 4 00,0 o0 2
B4
— 4 n1.03
B2 B2 B20 : inttialization etape init

I {s
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LABEL 3
B23 B3
— | {5
B34 B4
— | {5
LABEL 4
B1z2 Bn
_| I iR] Condition desactivation de 'etape
B23 B2
— | (R
B34 B3
— | (Ri—
B41 B4
— | (R
LABEL &
B4 200
— | {
% 01| e e e
— | (]
B4 oo2
— | (]
B3 o003
| (]
LABEL B
Bz20
{ )—‘ Bit dinitialization

Programmation en mots

LABEL 1
=Y0
I 1-=w0 Intialization par bits
= systemes 1
-I— AN E
LABEL 2 . oot
0a 104 1073
| =1 T 2 e T b2
Iz 3 003
H o wi=2 (|7 3 -=W0 [+ -|_
04
04
H WwWi=3 - |—— 4 -=0 4 00,8 o0z
o1 103 —+ Bi.K63
H wo=4 ' HFHHFH—— 1 -=wd
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LABEL 3
o0
- (]
o0 Affectation des sarties aux
L =2 { — etapes de commande
o2
o= 4 {
o3
L "= (]

Programmation en langage littérale structuré

]
I'lF SYO+SY1
THEN 1 -> w0 !
'1F10,0.10,1.10,3.[WO0=1] + o0 ns
THEN 2 -> w0
IF10,2.[W0=2] 2 ot
THEN 3 -> w0 Tz
I'NF 10,4 . [WO0=3]
THEN 4 -> w0 3 0.s
I'F10,1.10,3.[W0=4] T o
THEN 1 -> w0 -
! [WO =4 ] -> O0,0 4 000 o0z
I[W0=2]->00,1
I[TWO0=4]->00,2 TR
I[W0=3]->00,3




